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Caracteristici:

* Final L298

* Cuplu constant 1-290 rpm

+ Comanda motoare bipolare la tensiuni pana la 46V Imax. 4A
* Cuplare prin Portul Paralel

Aplicatii:
Comanda motoarelor direct din PC CNC (Computer Numerical Control) de pe portul paralel al PC-ului in domenii precum robotica,

plottere, rapid service, automatizari casnice, pozitionari precise, masini de debitare, gravare, strunjire, frezare cu acuratete de
0.001”.

Functionare

Circuitul este comandat prin portul paralel cu doua mari, pe nfasurari se va aplica o tensiune de alimentare
semnale tact (step) si sens (direction), aplicate integratelor separata a acestora fata de linia de alimentare a lui 7805.
U1, U2 si U3 ce formeaza logica de rotatie a motorului pas Softul: CNFRAISE, KELLYCAM, CNCPRO, WINPCNC,
cu pas unipolar. Semnalele sunt preluate de pe iesirile 1Y1, DESKNC, TurboCNC, MACH3, ... insa nu sunt singurele.
1Y2, 2Y1 si 2Y2 si aplicate pe infagurarile motoarelor Reglajul de curent se efectueaza din semireglabilele R21,
bipolare prin integratele de putere DUAL FULL-BRIDGE R28 si R34. Curentul prin motor este tensiunea citita pe
DRIVER in conexiunea clasica a perechilor de integrate pinul Ref inmulit cu 10.
L297 - L298.

Atentie: La

AIimentareaAcircuitqui de comanda se face de la o sursa
de 7V - 12V. In cazul in care folosim motoare la tensiuni mai
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Lista de componente

Denumire Valoare

Componenta
C1,C2,C3,C4,C5,C6,C12,

1 C17.C22.C23 C24.C25,C27 Condensator NP 100nF 13
2 Cc7 Condensator NP 3,3nF 1
3 Cli,Ci16,C21 Condensator NP 10nF 3
4 C26 Condensator POL 1000uF\25V 1
5 D1,D2,D3,D5 LED LED 4
6 D4 Dioda 1N4001 1
7 D6 — D29 Dioda FR301 24
8 J1 Switch SENSE 1
9 J2,J3,J4 Jumper JUMPER 3
10 J14 CON 2 12VAC 1
11 K1 DB25 CON25-TATA 1
12 M1,M2,M3 CON 4 MOTOR 3
13 §Z4R32F;9RF§§OR22R23 Rezistenta 4,7KQ 9
14 RN1 Rezistenta Sil 4,7KQ 1
15 R1,R2,R3,R4,R5,R6 Rezistenta 100Q 6
16 R10,R11,R12,R35 Rezistenta 330Q 4
17 R13 Rezistenta 22KQ 1
18 R14,R15 Rezistenta 0,5Q/5W 2
19 R16,R17,R29,R30 Rezistenta 0,5Q/5W 4
20 R21,R28,R34 Semireglabil 1KQ 3
21 SwW1 Switch FULL/HALF 1
22 u1,U2,u3 C.l. L297 3
23 U4,U5,U6 C.l. L298 3
24 u7 C.l. LM7805 1

http://www.otocoup.com/CarteL6208_e.htm
http://lwww.otocoup.com/Technique_e.htm
http://eng.najah.edu/sites/eng.najah.edu/files/hwreport.pdf
http://letsmakerobots.com/blog/johnny/reprap-stepper-driver-v12-and-next-gen-cnc

Daca doriti sa aflati mai multe despre produsele noastre, vizitati situl www.epsicom.com
Daca ati intdmpinat probleme cu oricare dintre produsele noastre sau daca doriti informatii suplimentare, contactati-ne prin e-mail office @epsicom.com
Pentru orice Tntrebari, comentarii sau propuneri de afaceri nu ezitati sa ne contactati pe adresa office@epsicom.com
31 Sararilor Street | 200570 Craiova, Dolj, Romania | 0723.377.426, 0743.377.426
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Cu aceste calculatoare, ce se gasesc inca, se poate realiza un CNC la sub 100Euro.

Acest produs se livreaza in varianta circuit imprimat, circuit imprimat + componente sau in varianta asamblata in scopuri
educationale.

Daca doriti sa aflati mai multe despre produsele noastre, vizitati situl www.epsicom.com
Daca ati intampinat probleme cu oricare dintre produsele noastre sau daca doriti informatii suplimentare, contactati-ne prin e-mail office@epsicom.com
Pentru orice Tntrebari, comentarii sau propuneri de afaceri nu ezitati sa ne contactati pe adresa office@epsicom.com
31 Sararilor Street | 200570 Craiova, Dolj, Romania | 0723.377.426, 0743.377.426



Controller pentru motoarele pas cu pas

Controller-ul L297 pentru motoarele pas cu pas genereaza semnale driver in patru faze pentru motoarele bipolare cu doua faze
si cu patru faze pentru cele unipolare in aplicatiile controlate de pe PC. Motorul poate fi actionat in modurile jumatate de pas,
normal sau alternant (unda) iar circuitele incorporate de tip chopper PWM permit schimbarea modului de functionare.
Caracteristica acestui dispozitiv este ca nu necesita decat semnalele de intrare ceas, mod si directie cu faze generate intern
L297 poate fi folosit impreuna drivere punte monolitica precum L298N sau L293E, sau cu punj realizate cu tranzistori de putere.

Valori maxime absolute

Simbol Parametru Valoare Unitate
Vs Tensiunea de alimentare 10 \Y
Vi Semnale de intrare 7 %
Ptot Pierderi totale de putere (Tamb=70°C) W
Tstg,Tj Temperatura de depozitare si de nod -40 1a 150 °c
Circuitul de control al motorului pas cu pas bipolar cu doua faze:
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Acest circuit actioneaza motoare pas cu pas bipolare cu doua faze al caror curent prin infasurari ajunge la maxim 2A.
Diodele rapide sunt de 2A.

CONTRO HOME

SYMC

Conectarea pinilor:
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HOME ] | Clock
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Diagrama bloc (L297):
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Functiile pinilor :

Nr. | Nume Functie

1 SYNC lesirea chopper-ului integrat oscilator. Legaturile SYNC sunt conectate impreuna pentru a se
sincroniza iar componentele oscilatorului sunt ignorate cu exceptia uneia.

2 | GND Impamantarea

3 HOME lesirea open collector indica cand este L297 in starea initiala (ABCD=0101).Acest tranzistor
este deschis cand semnalul este activ.

4 A Faza A a motorului, iesire driver

5 INH1 Semnal de nivel jos de oprire/control a fazelor A si B

6 B Faza B a motorului, iesire driver

7 C Faza C a motorului, iesire driver

8 INH2 Semnal jos de oprire/control a fazelor C si D

9 D Faza D a motorului, iesire driver

10 | ENABLE Intrare Enable (validare). Cand este jos (inactiv) INH1,INH2, A,B,C si D sunt aduse in
aceeasi stare (inactiv).

11 | CONTROL Intrare de control care defineste actiunile chopper-ului.

12 | Vs Intrare de alimentare 5V

13 | SENS2 Semnal de intrare pentru incarcarea sensul curent al tensiunii prin fazele C si D.

14 | SENS1 Semnal de intrare pentru incarcarea sensul curent al tensiunii prin fazele A si B.

15 | Vref Tensiunea de referinta pentru circuitul chopper.

16 | OSC Retea RC (R la Vcc, C la masa) conectata la acest terminal determina frecventa chopper-
ului.

17 | CW/CCW Intrare de control: sens orar sau trigonometric

18 | CLOCK Perioada de ceas.Un puls activ in 0 roteste motorul cu un pas

19 | HALF/FULL Selecteaza modul jumatate/intreg. Cand este 1 logic selecteaza modul Half step.

20 | RESET Intrare de resetare.Un puls de valoare 0 intoarce translatorul la pozitia de baza.




Funcitiile circuitului

L297 este conceput pentru a fi folosit impreuna cu dispozitive cu punte dubla, sau cu dispozitive cu alimentare discreta in
aplicatiile de comanda ale motoarelor pas cu pas. Primeste semnale de ceas, sens si directie de la controller-ul sistemului si
genereaza semnale de control pentru driverul de putere. Principalele functii sunt indeplinite de un translator care genereaza
secventele pentru fazele motorului, un circuit chopper dual PWM care regleaza curentul in infagurarile motorului. Translatorul
genereaza trei secvente diferite selectate de intrarea HALF/FULL. Acestea sunt modurile normal (doua faze alimentate),
conducere unda (o faza alimentata ) si jumatate de pas (alimentare alternativa o fazé doua faze). Sunt generate totodata si doua
semnale de intrerupere de L297 in modurile unda si jumatate de pas. Aceste semnale au rolul de a grabi caderea curentului cand
o faza este nealimentata.
Cand L297 este folosit pentru comanda unui motor unipolar, chopper-ul actioneza pe aceste linii. Intrarea CONTROL determina
daca chopper-ul actioneaza pe liniile fazelor ABCD sau pe liniile de intrerupere INH1 si INH2. Cénd liniile fazelor sunt ,ciopartite”
este activata linia de faza inactiva a fiecarei perechi (AB sau CD). Aceasta tehnica reduce disiparile de energie in rezistentele prin
care trece curentul de intrare.
Un oscilator comun comanda chopper-ul dual. El asigura impulsuri in ritmul chopper-ului care seteaza FF1 si FF2. Cand curentul
pe o faza atinge valoarea de varf tensiunea de-a lungul rezistorului de sens (conectat la SENS1 sau SENS2) va fi Vref iar
comparatorul corespunzator reseteaza semnalele de oscilatie intrerupand comanda curenta pana cand ajunge urmatorul impuls
de la oscilator. Varful de curent pentru ambele faze este dat de un divizor de tensiune pe intrarea Vref . Problema zgomotului de
masa poate fi evitata prin sincronizarea oscilatjilor chopper-ului.

Secvetele de comanda ale fazelor motorului
Translatorul lui L297 genereza secvente de faza pentru comanda in modurile normal, jumatate de pas. Starea secventei si
formele de unda de iegire astfel:

Modul jumatate de pas
Este selectat de un semnal 1 logic pe intrarea HALF/FULL .
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Modul de comanda normal
Este selectat de un semnal 0 logic pe intrarea HALF/FULL cand translatorul este intr-o stare cu numar impar. lesirile INH1 gi INH2
ramén la un nivel inalt.
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Modul de comanda unda

Este selectat de un semnal 0 logic pe intrarea HALF/FULL cénd translatorul este intr-o stare cu numar par.
2 4 ®& B 2 4 B 8 T & G B
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A I 11 1 J
B 1 1 1

c R I 1

o 1 1 I .
m L L L Lriris
S I g U oy oy Ny Oy

z
x
LY

Alternanta semnalelor din circuit
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RESET 55845
'n tReLK
Sincronizarea lui L297
1 |l
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Circuitul de control al motorului pas cu pas bipolar cu doua faze

Daca doriti sa aflati mai multe despre produsele noastre, vizitati situl www.epsicom.com
Daca ati intampinat probleme cu oricare dintre produsele noastre sau daca doriti informatii suplimentare, contactati-ne prin e-mail office@epsicom.com
Pentru orice ntrebari, comentarii sau propuneri de afaceri nu ezitati sa ne contactati pe adresa office@epsicom.com
31 Sararilor Street | 200570 Craiova, Dolj, Romania | 0723.377.426, 0743.377.426



