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Caracteristici:

* Final Module POLOLU DRV8825

* Cuplu constant 1-290 rpm

« Comanda motoare bipolare la tensiuni 8V-30V Imax. 2A
* Cuplare prin Portul Paralel

Aplicatii:

Comanda motoarelor direct din PC CNC (Computer Numerical Control) de pe portul paralel al PC-ului in domenii precum robotica,
plottere, rapid service, automatizari casnice, pozitionari precise, masini de debitare, gravare, strunjire, frezare cu acuratete de

0.001".

Modulul cuprinde :

1. Socluri pentru module Pololu drivere motoare pas cu
pas.

2. Ventilator de racire.

3. Alimentare 5V pentru modulele de comanda

4. Comutatoare rotative pentru selectarea rezolutiei
microstep (Full, 2x, 4x, 8x, 16x).

5. Conector "D" male cu 25 de pini pentru semnalele de
comanda.

6. Conectoare pentru motoare. Atentie la cuplarea
acestora. Montarea gresita poate duce la distrugerea
modulelor si ale altor componente de pe placa.

Modulul contine conectorul J10 pe care se aplica tensiunea
se alimentare ale motoarelor si conectorii J1, J2, J3 si J4 la
care se conecteaza motoarele.

Driverele Pololu trebuie sa fie montate in socluri orientate
cu cheia la pozitia marcata in desen. Orice alta orientare va
distruge driverele si alte circuite. Asigurati-va ca toti pinii au
intrat in soclu i radiatoarele sunt prinse pe capsula
integratului cu banda adeziva.

Curentul este setat din potentiometrul de pe modulul driver.

Reglarea la valoarea corecta se face masurand tensiunea
pe pinul de referinta. Tensiunea este calculata folosind
urmatoarea formula:

Curent limita = Vref x 2
Pentru 1,5A se seteaza tensiunea la 0.6V.
De exemplu, in cazul in care tensiunea de referinta este de
0,3V, limita de curent este de 0,75 A. In modul pas integral,
curentul prin bobine este limitat la 70% din limita de curent,
astfel incat pentru a obtine full-step pe bobina la un curent
de 1A, curentul ar trebui sa fie limitat la 1A /0,7 = 1,4A, ceea
ce corespunde unei Vref de 1,4A/2,5=0,56 V.
Circuitul A4988 suporta un curent maxim de 2A pe bobina,
dar curentul real depinde de temperatura capsulei. Circuitul
imprimat este proiectat pentru a capta caldura din circuit
insa pentru a furniza mai mult de 1 A prin bobina, este
necesar un radiator sau o alta metoda de racire.

Important !

Nu se deconecteaza niciodata motorul pas cu pas cu placa
alimentata. Acesta va distruge driverele.

Asigurati-va ca firele sunt bine fixate in blocurile terminale,
pentru a preveni deconectarea accidentala. Radiatoarele sa
fie prinse banda adeziva speciala pe circuitele driver.

Comutatoarele rotative controleaza rezolutia motorului pas
cu pas pentru modulele driver Pololu A4988.
Pozitiile sunt decodate de mai jos. Alte pozitii de comutare
vor avea ca rezultat o anumita rezolutie, dar probabil ar
trebui evitate. Rezolutia poate fi schimbata in timp ce
sistemul este alimentat.

Filtrarea zgomotului

Modulul are unele facilitati de filtrare a zgomotului utilizénd
un filtru de RC si un trigger Schmitt. Frecventa filtrului RC
este suficient de mare astfel ca pentru impulsuri de 1us/pas
ar trebui sa functioneze. In cazul in care controlerul va
permite sa ajustati aceste valori, se recomanda sa utilizati
impulsuri mai lungi, pana la 5us.

Depanare
- Motoarele se rotesc invers.

Vom rezolva aceasta probleméa daca schimbam oricare
doué fire pe aceeasi motor sau modificand setérile in
program.

- Motoarele nu se rotesc sau sunt blocate la aplicarea
tensiunii de alimentare.

Asigurati-va cé firele motoarelor sunt conectate corect.

In cazul in care nu suntem siguri de terminalele motorului,
se vor deconecta firele si se va incerca scurtcircuitarea a
dous fire de la motorul pas cu pas. In cazul in care acesta
il vom roti mai greu inseamna ca cele doua fire sunt
capetele unei bobine care, puse in scurtcircuit franeaza
rotorul prin curentul indus.

Procedura de testare

- Incepeti fara drivere instalate.

- Se verifica vizual lipiturile si amplasarea tuturor
componentelor.

- Se aplica tensiunea de alimentare si asigurati-va ca nu
avem consum.

- Se verifica tensiunea de alimentare de 5V la bornele
ventilatorului.

- Se decupleaza alimentarea.

- Se monteaza driverele pas cu pas in pozitia axei X.

- Se testeaza utilizdnd programul Mach3.

- Se repeta operatiunea pentru axele Y, Z si A.
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Schema electrica



J1 (Conector comenzi)

Pin # Func tie

1 Not used

2 X Step

3 X Dir

4 Y Step

5 Y Dir

6 Z Step

7 Z Dir

8 A Step

9 A Dir
10-15 Not used

16 Motor disable

17 Not used
18-25 Ground
1 5 T 9 11 13

MS1 MS2 MS3 Rezolutie Microstep
Low Low Low Full step
High Low Low Half step
Low High Low 1/4 step
High High Low 1/8 step
Low Low High 1/16 step
High Low High 1/32 step
Low High High 1/32 step
High High High 1/32 step
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Lista de componente
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Nr.Crt. Componenta Denumire Valoare Cant
1 A1,A2,A3,A4 Module POLOLU DRV8825 4
2 g;SCéZCiSCC;%((Z:;.’éClSCB Condensator n.p. 100nF 11
3 C2,C5,C6,C10,C11,C14,C16, C19 Condensator n.p. 100pF 8
4 C3,C7,C12,C17,C22 Condensator pol. A7uF 5
5 C20 Condensator pol. 220uF 1
6 c21 Condensator pol. 100uF 1
7 J1,J2,J3,J4 Conector CON4 4
8 J5 Conector CON11 1
9 J6 Ventilator VENTILATOR 5V 1
10 J10 Conector CON2 1
11 J12,313,J14,315,316,J17 Conector CON1 6
12 P1 Conector DB25-TATA 1
13 R1,R16 Rezistenta sir 10KQ SIP 9 2
14 R2,R4,R6,R8,R10,R12,R14, R17 Rezistenta 10Q 8
15 R3,R5,R7,R9,R11,R13,R15, R18,R19 Rezistenta 10KQ 9
16 SW1,SW2,SW3,5wW4 Switch DEC/BCD ERD110RFZ 4
17 U1,U2,U3 C.l 74HC14 3
18 U4 C.l. LM7812 1
19 U5 C.l LM7805 1
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Amplasarea componetelor

http://www.buildlog.net/blog/2011/08/open-source-4-axis-stepper-driver/
http://www.buildlog.net/documents/A40005_rev_2.pdf
https://www.pololu.com/product/1182

Acest produs se livreaza in varianta circuit imprimat, circuit imprimat + componente sau in varianta asamblata in scopuri
educationale, fara module POLOLU. Se pot livra la cerere.

Daca doriti sa aflati mai multe despre produsele noastre, vizitai situl www.epsicom.com
Daca afi intampinat probleme cu oricare dintre produsele noastre sau daca doriti informatii suplimentare, contactati-ne prin e-mail office@epsicom.com

Pentru orice ntrebari, comentarii sau propuneri de afaceri nu ezitati sa ne contactati pe adresa office@epsicom.com
31 Sararilor Street | 200570 Craiova, Dolj, Romania | 0723.377.426, 0743.377.426



